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Inwestor:
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Zaktad Opieki Zdrowotnej
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Rodzaj robot: Roboty ogolnobudowlane
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towe]j specyfikaght@cznej § wymagania dotyczce robot
elektrycznych w zakresie modernizaciji instalacgikgtycznej i teletechnicznej zadania:

Poprawa bezpieczéistwa pazarowego SPZOZ WSS Nr3 w Rybniku

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmdokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmuymagania dotycgce realizacji robot jak
pkt. 1.1

1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacj . godne z obowizujagcymi przepisami oraz

normami.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jak®d ich wykonania oraz ich zgodnié z

dokumentacj projektows, specyfikacj techniczrm i poleceniami Zamawiafego. Pozostate

ogé6lne warunki dotycice robot podano w cegs ci ogdélnej specyfikacii.

2. MATERIALY.

Materiaty do zastosowania w niniejszym zadaniu sagp@owo opisano w przedmiarze
robot.

3.SPRZET.

3.1.Do wykonania robét instalacji Wykonawca powinienkaga sie mozliwosciag korzystania co

najmniej z poniszego spreu:
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- do robét montzowych zestawem specjalistycznych nalzi i elektronarzdzi z

uwzglednieniem najnowszych rozwian technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1.0g06lne wymagania dotygze transportu zostaty przedstawione wstz Ogolnej Specyfikacji
Techniczne,j.

Dobdr transportu technologicznego nalg@rzeprowadz w uzgodnieniu z Zamawiggym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1.0gdIne zasady wykonywania robdt podano wscz Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
5.2.Zakres prac do wykonania:

Zakres prac do wykonania opisano szczeg6towo wdmdarze robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1.0go6lne zasady kontroli jakoi robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

7. OBMIAR ROBOT.

7.10g6lne zasady obmiaru rob6t podano w Ogélnej Spkagjfi Technicznej.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.
Odbiorowi medzyoperacyjnemu podlegaj

- sposob pajczen,

— sposoOb prowadzenia przewoddw poziomych i pionowych,

- lokalizacja urzdzen.
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8.2. Odbiér czesciowy.

a) odbiorowi czsciowemu naley podda elementy urgdzea instalacji, ktérych w
wyniku postpu robot, sprawdzenie jest niestiove lub utrudnione w fazie odbioru
koncowego.

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbiorwézowego powinien b§

sporzdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbior koncowy.

a) przy odbiorze kbcowym urzdzen, instalacji i regulacji urzdzen nalezy
przedtary¢ protokoty odbioréw cesciowych, a take sprawdzi zgodnag¢ stanu
istniejgcego z dokumentagijtechniczi po uwzgédnieniu udokumentowanych
odstpstw oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotolwlub innych
warunkéw technicznych

b) w szczegolngci nalezy skontrolowa:
- uzycie wiasciwych materiatow i elementow ugdzenia-prawidtowas¢ wykonania

polaczen

- jakos¢ zastosowania materiatow
- odlegtai¢ sieci wzgkdem siebie i innych medidéw — prawidtowozainstalowania
urzadzen

- zgodnd¢ wykonania instalacji z dokumentadechniczn - stan izolacji przewodow

- skuteczné¢ ochrony przeciwporgeniowej
- prawidtowds¢ dziatania urgzdzen elektrycznych

- stan izolacji przewodoéw i kabli




