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WSTEP
Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacjy svymagania dotycice wykonania i odbioru
wszelkich robét zwizanych z wybudowaniem instalacji elektrycznych wewwamych
oraz elektrycznych stabogmtowych - teletechnicznych, ktére zostarealizowane w
ramach inwestycji:

Roboty ogdlnobudowlane zwizane z uruchomieniem

pracowni przygotowania cytostatykow w Aptece Szpitaej

SP Z0Z WSS Nr 3 w Rybniku

W zakresie instalacji elektrycznych westiznych naley wybudowd:
- Zasilanie z elektrycznych tablic bezpiecznikoty

- Instalacje éwietlenia og6lnego podstawowego,

- Instalacja éwietlenia ewakuacyjnego i bezpieaséva,

- Instalacja gniazd wtyczkowych ogolnych 230 V~Q40-~,

- Instalacja gniazd wtyczkowych technologicznycl® 23-, 400 V~,
- Instalacja zasilafra i sterujca systemami brayg klima — went,

- Instalacja ochrony od poren,

- Instalacja paiczeh wyréwnawczych.

W zakresie instalacji elektrycznych stabgiowych - teletechnicznych naie
wybudowa:

- Instalacja zasilaga i sterujca systemami brag klima — went,

- Instalacja ochrony od paren,

- Instalacja paiczen wyréwnawczych.

Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygdkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot opisanych w pkt 1.1

Zakres robot objetych specyfikacp

W budynku nalgy uzbrot pomieszczenia w systemy zapewsmia prowadzenie form
dziatalngci laboratoryjne;j.

Uwagi ogolne:
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Dostaw urzadzen nalezy uruchamiéd odpowiednio w trakcie realizacji inwestycji,
albowiem posipujacy bardzo szybko w tej dziedzinie rozwoj technikzyniesie
zapewne maiwos$c¢ siggania po bardziej nowoczesne rozaénia sprgtowe.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja

Obejmup wszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wykonanie
brarzowych robot.

W zakres prac wchodz

» wykonanie elementéw konstrukcji §roch i wsporczych oraz innych tras pod
okablowanie

» wykonanie okablowania dla instalacji, lub systenahjetych nin. specyfikagj

» dostaw i monta szaf, central i specjalistycznych pulpitow stecyph, a take

monta innej specjalistycznej aparatury i wdzen pracupcych w systemach

instalacji elektrycznej i teletechnicznej

oprogramowanie wymaggjych tego systemow

po montaowe sprawdzenia i uruchomienia

sporadzenie dokumentacji powykonawczej

opracowanie instrukcji obstugi dla wybudowanychaiescji i systeméw

szkolenie personeluzytkownika

VVVYVYY

Okreslenia podstawowe

Takie jak pogcie: napgcia znamionowego — odlegld — zblizenia itp... opisuje
odpowiednia norma.

ORGANIZACJA ROBOT

. wykonywanie robo6t mongmwych powinno by oparte na wytycznych organizacji

robdt — na roboczo ustalonych przez Kierownika BugloNVytyczne takie Kierownik
Budowy uzgadnia z gtbwnymi uczestnikami procesueistycyjnego.

. w przypadku, gdy pewne rodzaje robot nie molgb nie wymagaj wspotpracy z

0ogolnymi wytycznymi organizacji robot, okoliczto taka Kierownik Budowy
uzgadnia tylko w osobami zainteresowanymi.

. przy ustalaniu kolejni@i i sposobu wykonywania poszczegdllnych rodzajéwoto

Kierownik Budowy (Robot) uwzgtnia

a) warunki jednoczesnego wykonywania dwoch lubkikilrodzajéw robdt na
odcinkach przylegagych do siebie w celu zapobenia nieszagliwym
wypadkom, lub mgliwosci powstawania szkdd w réwnoczesnym wykonywaniu
robét na tych odcinkach

b) warunki zapobiegage potrzebie dokonywania zmian w elementach, Ig¢ctach
obiektu juz wykonanego — przy @aiejszym wykonywaniu dalszych robot
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c) potrzebie zastosowanigodkédw ochronnych przy wykonywaniu robot, przy
ktorych bezpieczestwo pracownikéw, lub innych oséb mogtobylmagraone.

Dokumentacja prawna.

Przed przysipieniem do wykonywania robot momtavych wykonawca powinien
otrzym& od generalnego realizatora (lub Inwestora) pisenode@iadczenie o
posiadaniu wanej decyzji o pozwoleniu na budew zgodnego z aktualnymi w tym
zakresie przepisami.

Inwestor nie bdacy osol fizyczma ustanawia kierownika budowy. W przypadku, gdy
na budowie wyspuja instalacyjne roboty budowlano-montave — dla ich
prowadzenia ustanawiagskierownika robot o odpowiednich kwalifikacjach varegj
specjalnéci. Kierownik robot powinien wpisado dziennika budowyswiadczenie o
podiciu swej funkcji. Sprawowanie funkcji kierownika dmwy, kierownika robot
wymaga uzyskanie stwierdzenia przez sohy organ o posiadaniu uprawnielo
wykonywania samodzielnych funkcji technicznych w dbwnictwie, a take
przynalenaosci osoby sprawuagych takie funkcje do PIIB.

Kierownik budowy prowadzi dziennik budowy. Prawoiggw do dziennika budowy
przystuguje: kierownikom budowy i kierownikom robotoraz pracownikom
wiasciwych organow péstwowego nadzoru budowlanego, majstrom, upoNzaym
przedstawicielom Inwestora i osobom petyim nadzor autorski, pracownikom hu
BHP. Za prowadzenie dziennika budowy i jego przegwanie odpowiada
kierownik budowy.

Jednostk wykonawcza robot montaowych na budowie jest kierownik
specjalistycznych roboét bezfpednio wspotpracuapy z kierownikiem budowy.

Zakres korzystania z wdzen placu budowy przez braowego wykonawe
specjalistycznych rob6t — reguupewretrzne umowy ponedzy Kierownictwem
budowy i brarowymi wykonawcami.

wykonawca specjalistycznych robét powinien énmapewnione przez Generalnego
Realizatora

a) odpowiednie pomieszczenia socjalno-bytowe | iadhnacyjne, oraz
wyodrebnione miejsca na skladowanie materiatow

b) odpowiednie dojazdy na plac budowy

c) zasilanie placu budowy w energie elektryczm odpowiednich iléciach, oraz
oswietlenie placu budowy i miejsc pracy

d) dostp do petnej dokumentacji technicznej, aze@kios¢gp do harmonogramu robot
I inwentaryzacji uzbrojenia terenu.
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Odbiér frontu robo6t:

Odbior frontu roboét przez wykonaw@owinien by dokonany komisyjnie z udzialem
zainteresowanych stron i udokumentowany sgtreniem stosownego protokotu.

Zakres i termin przekazania frontu robdt powinieg¢ tegodny z ustaleniami
opisanymi w umowie o realizacinwestycji

Transport, przyjmowanie i sktadowanie materiatow ra placu budowy

Sktadowanie materiatow, aparatéw i agizer na terenie budowy powinno odbyéva
sig¢ w warunkach zapobiegajych ich zniszczeniu, uszkodzeniu, lub pogorszésthiu
wiasciwosci technicznych na skutek wpltywdw atmosferycznydiy czynnikéw
fizyko-chemicznych. Przy skladowaniu najeprzestrzega wymaga wynikajacych
ze specjalnych wikaiwosci materiatéw i urzdzenr, oraz spehdi wymagania ochrony
pozarowej.

przemieszczanie materiatdw lub adzen ciezkich w magazynach budowy, jakztea
miejscu montau nalery wykonywa za pomog wozkow, lub rolek. Przy przewozie i
transporcie z wykorzystaniem u4dzen mechanicznych nalg przestrzega
aktualnych przepiséw bezpiedstwa i higieny pracy. Przy zatadunku, wytadunku i
transporcie gcznym naley przestrzegaaktualnych przepiséw dotygzych recznego
przenoszenia ¢karow.

w czasie transportu oraz skladowania materiatOwparatury elektrycznej natg
przestrzega zalecé& wytworcow. Zaleca sidostarczanie ugdzen i ich konstrukcji
oraz aparatdbw na stanowiska mantabezpérednio przed montzm. W celu
uniknigcia dodatkowego transportu wegirznego.

Transport kabli naley prowadzt z zachowaniem nagiujacych warunkéw: - kable
przewoz¢ na kgbnach; dopuszczagesiransport kabli w kggach, jeeli masa kggu nie
przekracza 80 kg, a temperatura otoczenia nienjesza nt + 4 °C. Wewretrzna
srednica kegu nie mae by mniejsza ni 40 krotnasrednica zewetrznego kabla.

w czasie transportu i sktadowanianke kabli powinny by zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywamirodowiska.

Materiaty i urz gdzenia

Wyspecyfikowane riiej materiaty i urgdzenia obrazajparametry i walory kytkowe
jakich Inwestor oczekuje. Parametry te opisarne & stosowanych kartach
katalogowych. Dopuszcza gsistosowanie innych materiatéw, lub wdzer niz
wyspecyfikowane w projekcie pod warunkieme, zastosowane wdzenia i materiaty
beda posiadaty stosowne certyfikaty, a ich funkcjg/tkowe i estetyczne, a tad ich
trwalos¢ uzytkowa kegda nie pogorszone w stosunku do wyspecyfikowanych
materiatdw i uradzen.

Stosujc zamienne materialy i wwdzenia wykonawca jest oboyziany uzyské opinig
0 tej zamianie u autora projektu.
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Odbidr i przyjmowanie materiatow i wyrobéw do montazu

Przygcie materiatow, (w tym rownie elementéw konstrukcji i usdzer) do
zabudowania powinno By poprzedzone jakgiowym i ilosciowym odbiorem.
Odbioru dokonuje Kierownik Robét elektrycznych spolzapc na & okolicznGé
stosown notatle, w ktorej stwierdzaze dostarczone materialy i wdzenia § zgodne

z certyfikatem lub deklaragjzgodndci wystawior przez ich dostawc Materiaty
kierowane do zabudowania powinny ¢bygodne z wymaganiami podanymi w
projekcie wykonawczym i powinny odpowiaderymaganiom obowzujacych norm i
przepisow.

Materiaty lub uradzenia o zblionych, lecz nie identycznych parametrachpodano
w projekcie — ména stosowéana budowie za pisemna zgagrojektanta i inwestora.

Wykonawca jest obowrzany dostarczana budow urzadzenia, wyroby i materiaty
nowe (nie uywane) Materialy sywane mog by¢ stosowane wykcznie za pisenn
zgody Inwestora.

ROBOTY INSTALACYJNO-MONTA ZOWE
demontaze w miare potrzeb

Przy demontzach istniejcych instalacji i urzdzen nalezy okresli¢c zakres tego
demontau i zakres ten uzgodhi kierownikiem budowy.

Instalacje lub urgdzenia elektryczne skierowane do demautaaley pozbawé
napkcia poprzez ich trwate ogltzenie odirédta naptcia.

Trasowanie dla nowych lub rozbudowywanych instalagj lub systemow

Podstaw wytyczenia trasy stanowi dokumentacja prawna oyamnki. Wytyczenie
tras powinno by wykonane przez specjalne &ty geodezyjne (w terenie) lub przez
kierownika bramowych robot. Nalgy sprawdzt zgodnd¢ trasy w rozwazaniami
przyjetymi na rysunkach, sprawdaaj czy w terenie, lub na obiekcie nie pgy
zmiany mogce wptyra¢ na konieczn& zmiany zaprojektowanej trasy okablowania.

Trasa specjalistycznych instalacji powinna przeiedezkolizyjnie z innymi
instalacjami. Powinna ldyprzejrzysta, prosta i dagina dla prawidtowej konserwacji
oraz remontow. Wskazane jest, aby przebiegataiaclinpionowych i poziomych.

Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw

Konstrukcje wsporcze przewidziane do agoia na nich instalacji elektrycznych bez
wzgledu na rodzaj instalacji powinny byzamocowane do podta (§cian, stropow,
elementow konstrukcyjnych budynku) w sposob trwakyzglkdniajacy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich instalacjgdbie pracowé oraz sam rodzaj
instalacji.

Przegcia przezciany i stropy
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Wszystkie przedcia obwoddéw instalacji elektrycznych przézdany stropy itp. musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami. Pfzgg naley wykonywa& w przepustach
rurowych. Przejcia poméedzy pomieszczeniami o xdych atmosferach powinny by
wykonane w sposoéb szczelny, zapewgtigjnie przedostawaniegsivyziewow.

Obwody kablowe specjalistycznych instalacji przettaoe przez podtogi mugzye
chronione przed przypadkowym uszkodzeniem.

3.2.3. Montaz aparatury i ospkzu

Sprzt i aparatwg naleey montowa do podiaa w sposob trwaly, zapewnaay mocne
I bezpieczne jego osadzenie.

3.2.4. kaczenie przewodow

W instalacjach dczenie przewoddw natg wykonywa w sprzcie i osprzcie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosawaofaczen skrecanych.

W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne magabrycznie wyprowadzone na zeytrz
przewody, a samo ich prazgzenie do instalacji nie zostalo oméwione w projekc
sposOb przyiczenia nalgy uzgodné =z projektantem, lub kompetentnym
przedstawicielem Inwestora

Przewody musg by¢ ulozone swobodnie i nie magby¢ nara&one na naegi i
dodatkowe naggenia

Do danego zacisku nale przylaczat przewody o rodzaju wykonania, przekroju i
liczbie — do jakich zacisk ten jest przystosowany

W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewsdprzylaczone za pomac
oczek — ponidzy oczkiem a naktka, oraz me¢dzy oczkami powinny znajdowasie
przektadki metalowe zabezpieczone przed karozjsposéb umdiwiajacy przeptyw
pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodow niezm@owodowé uszkodzé
mechanicznych.

Konce przewodow miedzianych wielodrutowych powinny ¢byabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami, lub ocynowane.

3.2.5. Podejcia do odbiornikéw

Podejcia instalacji do odbiornikow i ugdzen naleey wykona& w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych, oraz w sposéb estetyc

3.2.6. Przyhczanie odbiornikdw
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Miejsca pohczen zyt z zaciskami odbiornikow powinny bBydoktadnie oczyszczone.
Samo paiczenie musi by wykonane w sposob pewny pod wadgm elektrycznym i
mechanicznym, oraz zabezpieczone przed ostabiesitgrocisku i korozj.

Przylczenia sztywne natg wykonywa w rurach wprowadzonych bezwednio do
odbiornikbéw, oraz przewodami tabelkowymi i kablamiVykonuje s¢ je do
odbiornikéw statych, zamocowanych do padtoi nie ulegajcych zadnym
przesungciom.

Przylhczenia elastyczne stosujeg,sgdy odbiorniki narzone g na drgania o digj

amplitudzie, lub przystosowane do przestniprzemieszcze Przyhczenia te naley

wykonywa: przewodami gitkimi izolowanymi wiel@ytowymi — przewodami
gietkimi jednazytowymi w rurach elastycznych — przewodamgtgimi izolowanymi

wielozytowymi w rurach elastycznych.

Przewody wychodice z rur powinny b§ zabezpieczone przed mechanicznym
uszkodzeniem izolacji. W miejscach nayaych na uszkodzenia mechaniczne
doprowadzane przewody musz& laronione.

Wciaganie przewodow

Na przygotowanej trasie nale uktada rury ostonowe, lub koryta. Kme rur lub
koryt powinny by pozbawione ostrych krawzi.

Cala instalacja rurowa powinna dywykonana ze spadkami 0,1 % w celu
umazliwienia odprowadzania wody zbiesapj sk wewmntrz instalaciji.

Zabrania sj uktadania rur z wagnigtymi w nie przewodami.

Wciaganie przewodéw natg wykonywa za pomog specjalnego ospgiu
monta&owego — np. spgyny instalacyjnej. Nie wolno do tego celu stoséwa
przewodow, ktére piniej zostan uzyte w instalaciji.

Barwy przewodéw:

Rezerwuje s kolory wyr&niajace przewody w instalacji: przewdd neutralny
powinien by barwy niebieskiej. Przewod ochronny — bamjto-zielonej

Uktadanie przewoddw n&ianie, na uchwytach

Przy uktadaniu przewodéw na uchwytach — odlégtgpomiedzy uchwytami nie
powinny by wicksze nk 0,5 m — dla przewodéw kabelkowych i 1,0 m dla kabl

Rozstawienie uchwytow powinno bytakie, aby odlegkri pomkdzy nimi ze
wzgleddw estetycznych byty jednakowe. Uchwyty powinnwyjglowa sic w poblizu
sprztu i osprztu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzany. Zwiszewodow
pomiedzy uchwytami nie magby¢ widoczne.

3.2.10.Szczegblne wymogi
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Przy instalacji w wykonaniu szczelnym przewody iblea naley uszczelnia w
sprzcie i aparatach za pompdiawic. Srednica dtawicy i otworu uszczelnigpgo
powinna by dostosowana dérednicy zewnrtrznej przewodu. Po doéeeniu dtawt
zaleca si je dodatkowo uszczelrikitem., lub inna mas

Ochrona przeciwporazeniowa

Ochronie tej podlega cala instalacja cgsczach metalowych wraz ze sptem i
osprztem oraz odbiornikami. Wszelkie pokenia, w ktorych galwaniczne préap
pradu jest witpliwe musza by dodatkowo mostkowane. Takie pctenia mog by¢
wykonane w postaci objemek itay i zamontowane w Sposob zapewsigj ciagtosc
metaliczn.

Przekrdj ich nie mze by mniejszy od przekroju przewoddw ochronnych stosowh
w danej instalacji

Wszystkie paczenia metaliczne mugby¢ zabezpieczone przed korgzpraz musz
by¢ dostosowane do warunkow lokalnych i gwaranidwaala w czasie cigtosc.

Wymagania dla okablowania:
Materiaty stosowane do instalacji powinny odpowtadastpujacym wymaganiom:

a) przewdd ochronny powinien niizolacg barwyzottozielone;.

b) gote druty, linki, lub témy przeznaczone do wykonania przewoddw ochronnych

powinny by dostarczone w kgach bez zatamia lub innych uszkodze
mechanicznych. Rty i ksztattowniki powinny by dostarczone w odcinkach
prostych o diug&ci nie mniejszej i 5 m, a przeznaczone na uziomy pggne
nie mniejszej m3 m

c) inne materiatysfuby, naketki, podkiadki spgzyste) powinny by zabezpieczone
przed korozj. Powtoki ochronne nie powinny zgkisza rezystancji paiczen.

d) przewody ochronne i wyréwnawcze mgleuktada& wzdtuwz trasy przewodow
skrajnych (fazowych). Przewod ochronny w miejscaciczen powinien mig
diugci¢ wigksz niz przewody skrajne.

e) przewody gote nie powinny stykaic z materiatami palnymi. Nie nale ich

stosowa& w pomieszczeniach zagmnych wybuchem, oraz w pomieszczeniach, w

ktorych znajduj sie pyly tatwopalne

f) w przypadku zmiany kierunku ukfadania — promiegiccia nie powinien b§
mniejszy od 5-krotnego wymiaru przewodirednicy, lub boku w ptaszczyie
gigcia.

g) przewody uziomow roboczych i ochronnych aglezolowat od siebie
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j) pofaczeniasrubowe powinny b§ wykonanesrubami osrednicy co najmniej M10 i
odpowiednio zabezpieczone przed kogoZPonad nakitke powinny wystawé
przynajmniej dwa zwoje gwintéruby. Naketke naley odpowiednio mocno
dokreci¢ zabezpieczy podkiadla sprzysta.

PROBY MONTA ZOWE
Proby po montazowe specjalistycznych instalacji

W instalacjach po zakezeniu rob6t naley przeprowadzi préby montaowe
obejmupce badania i pomiary. Zakres podstawowych préb eiomtych obejmuje: -
pomiar rezystancji izolacji, ktory nafg wykon& dla kadego obwodu oddzielnie od
strony zasilania. Rezystancja izolacji mierzonadzy przewodami skrajnymi, a ta
pomidzy przewodem skrajnym a przewodem ochronnym iragwm nie mae by
mniejsza nt 0,25 MQ dla instalacji 1-fazowej i 0,5 B dla instalacji 3-fazowe;j.
Rezystancja izolacji odbiornikow nie m®by mniejsza ni 1 MQ.

Po pozytywnym zakitczeniu wszystkich prac adiych probami monteowymi nalery
zahczye instalacg pod napicie i sprawdzi czy punktyswietine § zahczane zgodnie
z zalwonym programem, czy w gniazdach wtyczkowych przewddzowe g
dokiadnie przyiczone do wigciwych zaciskow, oraz czy silniki obragapic we
wiasciwym kierunku.

Préby po montazowe instalacji ochronnej i uziemié

Po wykonaniu instalacji przeprowadzone powinny lpydby: ogédziny wykonanej
instalacji wraz z urgdzeniami i aparatami wchoglzymi w jej sktad, pomiary i proby

Na podstawie ogbzin instalacji nalgy stwierdz¢ czy zostata ona wykonana zgodnie
z dokumentacja technicgna w szczegélri@i sprawdzé umocowanie przewoddw
ochronnych i sygnatowych - rodzaje i wymiary przede ochronnych -
prawidiowa¢ wykonanych zabezpieazeantykorozyjnych — oznakowanie barwne
przewodow ochronnych — prawidtowioumocowania urgzen i aparatury dodatkowej

Protokot sprawdze i pomiaréow powinien zawietadoktadne okrdenie badanego
odbiornika i petna analizfunkcjonalra.

Rezystancja izolacji mierzona ¢dizy przewodami skrajnymi, a tak pomedzy
przewodem skrajnym a przewodem ochronnym i newymalnie mae by mniejsza
niz 0,25 M dla instalacji do 250 V i 0,5 M dla instalacji do 500 V. Rezystancja
izolacji odbiornikbéw nie mge by mniejsza ni 1 MQ.

Po pozytywnym zakiczeniu wszystkich prac adiych prébami montaowymi naley
zahczye instalacg pod napgcie i sprawdzi jej funkcjonalndc.
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5. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Przy przekazywaniu instalacji daytkowania wykonawca jest obogziany dostarczy
Inwestorowi dokumentagjpowykonawcg, a w szczegolriei:

a) dokumentagj techniczm z naniesionymi zmianami przebiegu tras, lokalizacj
urzadzen, aparatéw i uziomow z ujawnienieniytlych materiatdbw odbiegagych
od projektu

b) protokoty prob i ogidzin po montaowych

c) protokdt z ruchowych, testowych sprawfizeybudowanych systemow

c) instrukcje eksploatacji zamontowanych instalspgcjalnych, oraz mechanizmoéw
i urzadzen

6. SPRZET
6.1. Ogdine wymagania dotycgce spratu

Sprzt wykorzystywany w trakcie prac musi spethiarzepisy BHP oraz unibwiaé
sprawne ich wykonanie.

7. TRANSPORT
7.1. Ogodlne wymagania dotycace transportu

Materiaty i uradzenia powinny b§ przewaone suchymi i krytymisrodkami
transportu, z uwzgtinieniem wskazatransportowych podanych przez producentow,
zabezpieczone przed przesuwaniegn gwattownymi wstrasami.

7.2. Wymagania szczegotowe transportu kabli

> Bebny z kablami musgby¢ w czasie transportu zabezpieczone przed przesamani
sie.

> W zadnym przypadku nie natg dopuci¢c do uderzania w zwoje kabla tasicz
sasiedniego bbna.

> Bebny z kablami mgna transportowatylko w pozycji stogcej — na tarczach.

> Do zdejmowania &bnow naley uzywat wozkow podnénikowych, dwigdw
samochodowych lub zewtiznych.

> Nie wolno zrzucabebnéw bezpérednio na ziem.
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8. WYKONANIE ROBOT
8.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Instalacg systeméw naley wykona w ostatnim etapie procesu inwestycyjnego, po
zakaczeniu wszelkich innych prac instalacyjnych, aleepr zamontowaniem sufitow
podwieszanych.

Roboty naley prowadzé zgodnie z obowizujacymi przepisami i zatwierdzan
dokumentagj projektows, w sposob nie zagrajacy bezpieczistwu ludzi i mienia, a
takze tak, aby nie dochodzito do pogorszenia walorGiytkowych istniegcych
elementdw infrastruktury wskutek nievitawego wykonania robét. Wszelkie operacje
technologiczne naky wykonywa z zachowaniem:

> bezpieczastwa uczestnikdw procesu budowlanego i ich mienia

> bezpieczéstwa 0s6b postronnych w strefie wykonywania rob6t

> zabezpieczenia mienia znajadcggo st w poblizu miejsca robdt przed
zniszczeniem lub uszkodzeniem w wyniku prowadzomptidt

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza jak@¢ wykonania wszystkich elementéw i
rodzajéw robot oraz zobowdany jest do stosowania w czasie prowadzenia robot
wszelkich przepisow dotygeych ochronyrodowiska naturalnego. Podczas realizacji
robét naley przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpiecasstwa i higieny pracy, a w
szczegolnéci nie wykonywa& prac w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniggych wymaga sanitarnych.

8.2. Szczegotowe zasady wykonania robot

Do mocowania aparatury w szafie typu Rackshvykorzystywa otwory mocujce.
Podczas instalacji nalg zachowé wolna przestrzé wysokaci 9 cm u gory i u dotu
urzadzenia w celu zapewnienia odpowiedniego chiodzeNiaprzestrzeganie tego
zalecenia mize doprowadzi do przegrzania siurzadzenia i w konsekwencji do
nieprawidtowej pracy, a nawet jego uszkodzenia. tdowszystkich modutow naky
wykona na miejscu. Ji istnieje potrzeba transportu obudowy z zainstaoymi
modutami, zaleca siwyjecie modutu zasilagego w celu zapohienia maliwym
uszkodzeniom ueglzer. Przed rozpocgiem instalacji modutéw naty ustawt w
odpowiedniej pozycji przetzniki dopasowania impedancyjnego. Przed rozgoem
uzytkowania naley usum¢ materialy izolacyjne zatzy.

Przy uktadaniu kabli naly zwrdéci szczegdla uwag na wymagania producenta
zawarte w kartach katalogowych.

Dla kabli miedzianych promfezginania kabla nie powinien &ynniejszy nk 4 krotna
srednica kabla.
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8.3. Aparatura, urzadzenia i materiaty instalacyjne
Lp. Nazwa Jm llo $¢é
1) Akumulator 7 Ah/12V szt 1
2| Aparat unifonowy szt 1
3| Czujka optyczna dymu i temperatury 741 19
4| Elektronika domofonowa szt 1
5] Enterio ZBB/2 szt 6
6, Etykieta opisowa szt 24
7| Gniazda wtyczkowe 16A p/t POLO szt 6,12
8, Gniazda wtyczkowe 2x 16A p/t POLO sat 8,16
9, Gniazdo czujki ppp szt 19
10| Gniazdo kpl. z ramk szt 12
11] HP E2510-48G Switch (HP E2510-48G Switch) gzt L
12| Kabel krosowy RJ45, 3m szt 5
13| Kabel krosowy U/UTP kat.5+, RJ45, 1m szt 1P
14] Kotki kotwigce szt 124
15/ Korytko kablowe BAKS K-100 m 25
16} taczniki instalacyjne do lamp bakteriobojczych z l&agontrolrs i
licznikiem czasu pracy szt 1,02
17| taczniki instalacyjne schodowy p/t POLO st 2,04
18| taczniki instalacyjngwiecznikowy p/t POLO szt 3,06
19] taczniki instalacyjne uniwersalny p/t bryzgoszczeR@QLO szt 2,04
20/ kaczniki instalacyjne uniwersalny p/t POLO szt 2,04
21| taczniki instalacyjne uniwersalny unistabilny p/t POL szt 2,04
22| Modut awaryjny 1h VIP 380 DATA-S TM TECHNOLOGIE szl 6
23] Modut sterugcy do instalacji SAP szt 1
24| Oprawa ewakuacyjna kierunkowa PRYMAT/CRYSTAL/PROREI J
LED n&cienna szt 1
25| Oprawa éwietleniowa Acuro 114 E 01 (16W 1x T5) szt 2
26/ Oprawa éwietleniowa CETRIS 625 RSV 314 E CETRIS (3x 3x T5
14W E) szt 6
27| Oprawa éwietleniowa DECA WD3 3TCL24 E DECA (81,0W) szt 2
28] Oprawa éwietleniowa Enterio M73 OA 414 4x 14W E IP20 st 6
29| Oprawa @éwietleniowa FIDESCA-SD 600 M 414/24 (24W) E
FIDESCA (4x 4x T5 24W E) szt 14
30/ Panel 24 Port RJ45, UTP (1U ) kat. 6 st 1
31| Panel rozméwny, klawiatura zamka szyfrowego kpl. t $z 1
32| Przewod DY 6 m 133,12
33| Przewdd HDGs 2x 1 m 15,6
34| Przewod HTKSHekw 2x 2x 0,8 m 85,28
35/ Przewod LY 25 m 10
36| Przewod UTP 4x 2x 0,5 kat 6. m 601,12
37| Przewdd YDY 2x 1 m 58,24
38| Przewod YDY 3x 1,5 m 62,4
39/ Przewod YDY 3x 2,5 m 286
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40{ Przewod YDY 4x 1,5 m 158,08
41] Przewo6d YDY 5x 2,5 m 31,2
42] Przewod YTKSY 3x 2x 0,5 m 39,52
43| Puszka instalacyjna kasety rozmownej i klawiatuagnka szyfrowego szt 1
44| Puszka p/t fi 60 szt 8
45] Puszki bakelitowe szt 20,4
46] Rewersyjny rygiel elektromagnetyczny szt 1
47| Rewersyjny rygiel elektromagnetyczny z paom 1 otwarcia szt 2
48] Rury winidurowe karbowane dmax=36mm m 254.,8
49| Rygiel elektromagnetyczny szt 2
50/ Swietlowka 14W 4000 K szt 44
51| Swietlowka 24W 4000 K szt 60
52| Tabliczki sterugce wentylatory szt 3
53] Uzupetnienie w aparaty modutowe tablicy TO 04, BSTR 04 szt 1
54| Wkiadka 1xRJ45 kat.6 szt 12
55/ Wskaznik zadziatania czujki szt 11
56] Wspornik koryta kablowego kpl 66
57] Wytacznik kraxcowy szt 2
58] Zasilacz buforowy ZMS-1B-12V-3A Szt 1

9.  KONTROLA JAKO S$CI

9.1. Ogdine zasady kontroli

Sprawdzenie robét powinno dywykonane zgodnie z obogzujacymi normami i
przepisami

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robtdzopo ich zakaczeniu powinno
podlegé&:

> posiadanie odpowiednich uprawfiprzez pracownikow:

> poéwiadczenia bezpiecstwa o klauzuli ,ZASTRZEONE” — wszyscy biacy
udziat w zamdwieniu

» uprawnienia elektryczne — przynajmniej jedna osoba

» autoryzacje lub Zaviadczenia o szkoleniu na instalowane adeenia telewizji
przemystowej — przynajmniej jedna osoba

> licencje pracownika zabezpieczenia techniczneg llll stopnia — wszyscy bigey
udziat w zamowieniu (przynajmniej jedna osoba npasiiadé licencg 1l stopnia)

» autoryzac na projektowanie systeméw alarmowych do klasy SAgtzynajmniej
jedna osoba

Sprawdzeniu podlega:
> posiadanie atestow i certyfikatdw na materiatyzadeenia
> zgodnd¢ wykonania robot z dokumentagyrojektowy

> utozenie kabli
> monta urzadzen
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> wykonanie pomiaréw

9.2. Szczegotowe zasady kontroli

9.2.1.
>

>
>

9.2.2.

>
>
>

9

10.

Urzadzenia i aparatura elektroniczna

Nalezy sprawdzé poprawneé¢ montau wszystkich urzdzen oraz zgodn& ich
rozmieszczenia z dokumentatgchnicza.

Nalezy sprawdz¢ zasilanie urzdzen

Sprawdzeniu naky poddd& kazda element systemu i oceénjakas¢ obstugiwanego
kanatu w technologii scenicznej. W razie potrzelglery skorygow& nastawy
pierwotne.

Nalezy sprawdzé uprawnienia kadego z aytkownikow do sterowania ok§®nymi
kanatami

Linie kablowe

Nalezy sprawdz¢, czy izolacja kabli nie posiada widocznych uszleidz
Sprawdzeniu naky poddd ciagtos¢ poszczegolnychyt kabli

Nalezy sprawdzt, czy zachowany zostal odpowiedni promigliccia kabli
(szczegOlnie dotyczy to kaldkiattowodowych)

2.3. Pomiary

Dla instalacji elektrycznej mugszzosté wykonane pomiary oporsoi izolacji oraz
zadziatania zabezpieaze nadpadowych 1 przeciwporzeniowych zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

OBMIAR ROBOT

Zgodnie z Dokumentagjnaleey wykona& zakres robot wymieniony w niniejszym
opracowaniu. Rozliczenia za wykonane robotydab oparte na zryczattowanych
zasadach

Cena robo6t obejmuje:

roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie triasatkablowania
przygotowanie podia, uchwytow itp.,

monta& konstrukcji nénych i wsporczych dla okablowania i aparatury,

zakup kompletu materiatow, wdzer i wszystkich prefabrykatéw oraz transport
na miejsce wbudowania, w tym tak elementéw dwietlenia i nagténienia
widowiskowego i kinowego

wykonanie robdét montawych szaf, pulpitdbw, mikseréw, wzmacniczy,
specjalistycznych zasilaczy, itp

wykonanie podiczenia urzdzen,

zarobienie i podiczenie kabli i przewodow w tym kable i przewody Gwr
zasilania elektrycznego, oraz kabli sterowniczych,

monta wszystkich elementéw systemu

oznakowanie kabli,

YV YVYY

YV VV V
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» oprogramowanie systemow

» wykonanie pomiarow elektrycznych i1 wszystkich kazieych bada
potwierdzonych protokotami zgodnie z obawmijacymi przepisami i normami
miedzy innymi:

» préby po montzowe, sprawdzenie dziatania poszczegoélnychdreh i system@,

» uporadkowanie pomieszcaen ktérych prowadzono roboty

11. ODBIOR ROBOT

11.1. Sprawdzenie kompletndci wykonanych prac

Ogdlne wymagania dotygze odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wymagania
0golne”.

Celem sprawdzenia kompletw wykonanych prac jest wykazaniege w pelni
wykonano wszystkie prace zygane z montem systemu oraz stwierdzenie
zgodndci ich wykonania z projektem oraz z oba@wiljacymi przepisami i zasadami
technicznymi.

W ramach tego etapu prac odbiorowych malerzeprowadzi nastpujace dziatania:

> Poroéwnanie wszystkich elementéw wykonanej instalazg specyfikag
projektows, zarébwno w zakresie materiatow, jak isibo

> Sprawdzenie zgodWdoi wykonania instalacji z obowzujacymi przepisami oraz z
zasadami technicznymi;

> Sprawdzenie dogpbncici dla obstugi instalacji ze wzglu na dziatanie i

konserwagj;
> Sprawdzenie kompletdoi dokumentow nieziinych do eksploatacji systemu.

11.2. Dokumentacja
Dla zainstalowanych systeméw nataelostarczy nastpujaca dokumentag

» dokumentag powykonawcz
> protokét szkolenia
» protokot odbioru

Dodatkowo dla systemu powinien zastaalazony system rejestrowania, ktory
zawiera:

> rejestr wyposzenia — zawieragy rozmieszczenie i typ kdego uradzenia

> rejestr zdarze — zawierajicy dat i wykryte uszkodzenia oraz przegsricte
dziatania

> rejestr konserwacji — zawiesgy dat i opis czynnéci wykonanych podczas
konserwacji, a tate czynndéci nie wykonane wraz z powodem ich
niezrealizowania

> rejestr obstugi awaryjnej — zawiegay dat; i czas kadego wezwania awaryjnego
wraz z dad i czasem trwania nieztinego dziatania

Strona 18



ZAr ACZNIK 1.B.9

> zapis okresowego wytzenia — zawieragy zapis daty i czasu wadzenia kadego
urzadzenia lub innego wypogania wraz z powodem wydzenia oraz dat
ponownego wiczenia

11.2.1. Dokumentacja powykonawcza
Dokumentacja powykonawcza powinna zawtera

charakterysty& systemu wraz z jego opisem funkcjonalnym

opis techniczny sytemu w tym szczegdospecyfikaog zabudowanych ugzzen
wraz ze wskazaniem ich kierunku dostawy

rozmieszczenie uggzen

przebieg tras kablowych

schematy blokowe

wskazowki dla administratora i konserwatora

instrukcg obstugi dla operatorow systemow

YV V

VVVYVY

11.2.2. Protokoét szkolenia
Powinien zawiera wyszczegolnione z nazwiska i petnionej funkcji lmgo ktore
zostaly przeszkolone wraz z ich podpisami potwiaggzmi odbycie szkolenia. W
protokole naley wskaz& osole petnaca funkcje administratora systemu.

11.2.3. Protokét odbioru
Powinien zawiera potwierdzenie wykonania odbioru prac podpisane eprz

upowanionych przedstawicieli Zamawigjego oraz Wykonawcy, a tak
wyszczegolnienie dostarczonej dokumentacji.
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